OENGMINAZIONE DEI CONNETTORI

Configurazione di JP1 e JPZ
CONFIGURAZIONE DELLA TENSIONE DI

LAVORO 12 / 24 VOC

JP1 - JPZ entrambi chiusi = funzionamento 12VOC
JP1 - JP2 entrambi aperti = funzionamento 24 VOC

SCHEMA DI COLLEGAMENTO DEL
FINECORSA ELETTROMECCANICO
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