OENOMINAZIONE DEI DISPOSITIVI

CLASSE DESCRIZIONE

LSW1 Interruttore di finecorsa NO direzione AVANTI ad azionamento meccanico
LSW2 | Interruttore di finecorsa NO direzione INDIETRO ad azionamento meccanico

(1 Alimentatore o Bafteria 12VOC / 24VDC

F Fusibile di protezione della scheda di controllo del motore

M1 Motore elettrico a correnfe confinua dell'attuatore lineare

N Pulsante di aftivazione spostamento in direzione AVANTI

Y Pulsante di aftivazione spostamento in direzione INDIETRO

S3 Interruttore generale ad azionamento manuale

Sk Pulsante di Stop o di ripristino, doppio contatto N.O.

X1 Connetftore principale

X2 Conneftore sensore B1

X3 Conneftore sensore B2

0 di ripristino a doppio contatto N.O.

TABELLA DEGLI ASSORBIMENT]
LSW-Xin OFF | S& 12 in ON | ~ 10mA @ 12VOC
LSW-Xin OFF | S& 2/2in ON | ~ 10mA @ 12VOC
LSW-Xin OFF | S& 12 inON [ ~ 24mA @ 24VOC
LSW-Xin OFF | S& 2/2 in ON | ~ 24mA @ 24VOC

Metodo di proiezione

d o

Alcune parti potrebbero essere: BREVETTATE O IN ATTESA Ol BREVETTO.
Some parts of it may be: PATENT OR PATENT PENDING.

CALIBRO CONSIGLIATO DEL FUSIBILE F1 DI' PROTEZIONE TABELLA DEGLI ASSORBIMENTI
MOTORIZZAZIONE CALIBRO CLASSE LSW-X'in OFF | S&in OFF | ~ 8mA @ 12VDC

MOTORE 12/24V0C - 05A | 500mA/250V aM LSW-X in ON Sk in OFF | ~ 10mA @ 12VOC

MOTORE 12/24V0C - 1A TA/250V aM LSW-X in OFF | S&in OFF | ~ 26mA @ 24VOC

MOTORE 12/24V0C - 2A | 2A7250V aM LSW-X in ON Sk in OFF | ~ 24mA @ 24VOC

MOTORE 12/24V0C - 4A | 4A/250V aM

Colore dei fili LSW1 - NO LSW2 - NO Nota:
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ATTENZIONE:
regolare gli interruttori di finecorsa LSW1 e LSW2 in
modo da evitare il tamponamento del meccanismo al
finecorsa. Il finecorsa eleftrico deve infervenire prima
S3 del finecorsa meccanico.
N
TJ-. - NOTA:
C1 = se dopo il collegamento eleftrico il meccanismo dovesse
Alimentazione muoversi nella direzione opposta alla logica di
12 1 24 VDL funzionamento del controllo, & sufficiente scambiare la
posizione dei fili RD e BK del Motore elettrico M1.
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